
 

  本專題設計主要是模擬變形金剛在人與車的兩種型態之間自由變形，並且做

出人型與車型不同型態時所控制的各種動作，而此設計最關鍵的技術也在於機構方

面與動作設計的相互配合。而在智慧型控制方面我們加入聲音感測器與計數器，記

錄來賓給予的拍掌次數，機器人則會相應表現出喜怒哀樂四種表情動作；加入距離

感測器，記錄距離，機器人則會相應表現出招呼人並和對方握手之動作。 
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                                指導老師： 張 嘉 德 老師  

 

車型機器人 人型機器人 

Motion Editor 變形機器人功能介紹 ZigBee 無線通訊模組 

智慧型變形機器人製作與控制 

 


